Orion - générer le code

mettre
répéter indéfiniment
gments du affic

luminosit esuree : : < seull_lumiere - alors

Eclairage_fort
sinon

Eclairage_eteint

=

définir  Eclairage_fort

régler la DEL sur ne en rouge (il vert @ bleu @R
régler la DEL sur ne en rouge @vert m bleu @
régler la DEL sur ne en rouge (@l vert @ bleu @

définir  Eclairage_eteint

régler la DEL sur ne en rouge i} vert §9 bleu P
régler la DEL sur ne en rouge {i}g vert g bleu 9
régler la DEL sur ne en rouge (i} vert 9 bleu G

Qrion - geénérer le code

régler le servomoteur du EM¥M 2 un angle de EELN °

[
passage
sinon
ouvrir_barrierg

définir  fermer_barriere définir  ouvrir_barriere

régler le servomoteur du S 2 un angle de €Ol ° régler le servomoteur du FEEM = un angle de EFENR ©

définir passage
régler la DEL sur (G n° €8 en rouge € vert @B blcu @9 B définic | nen

attendre @ secondes régler la DEL sur n° @& en rouge vert (3 bleu (39
régler la DEL sur (GO3EM n° en rouge (8 vert 8 bleu B al:tr - msecondes

e sur G n° @ en rouge EEH vert @ bleu G régler la DEL sur ne en rouge (9 vert (§ bleu (9
attendre 3 secondes :

régler la DEL sur ne en rouge ﬁD vert @ bleu ﬁD

attendre € secondes




Crion - générer le code

ul=eiY taille poubelle ¥ [N 30

réepeter indefiniment

mettre EE el = distance mesurée par le capteur ultrasons du LM

3

si distance dechets > taille poubelle /@) _alors

régler la DEL sur (LM n° en rouge (8 vert €M bleu (N

sinon

s distance dechets < B0 alors

régler la DEL sur (s n° (Ead =n rouge EN vert (8 blew (R
sinon

régler la DEL sur ne en rouge (@i} vert bleu (R




